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Als Antrieb fur Trockenrasiergerate sind unter 
anderem Schwingankerantriebe in verschiedenster 
Aufbauart bekannt. Eine der bekannten Aufbauarten, 
deren Verbesserung die Erfindung zum Ziele hat, ist 
in Fig. 1 der Zeichnung wesenhaft dargestellt: Der 
Antrieb besteht aus einem Elektromagneten 1 und 
einem quer vor dessen Polstimflachen hin- und her- 
schwingenden Anker 2, der an einer Traverse 3 be- 
festigt und mittels dieser auf zwei an verschiedenen 
Stelleo der Ankerlangsachse angreifenden Biege- io 
federn 4, z. B. Blattfedem, schwingfahig abgestiitzt 
ist, und zwar in solcher Anordnung, daB sich der 
Anker 2 in seiner dargestellten Ruhestellung seitlich 
zur Polstimflache des Magneten 1 versetzt' befindet 
und im Betrieb durch die periodische Anziehungs- 15 
kraft des Magneten 1 periodisch mittig vor die Pol- 
stirnfiache des Magneten 1 hingezogen wird. Die 
Schwingbewegungsrichtung des Ankers ist mit dem 

Doppelpfeil 20 gekennzeichnet. Das Vorhandensein 2 

und die Ausbildung der Traverse 3 ist fur die Wir- 20 keinerlei Drehbewegung, sondern lediglich eine Par- 
kungsweise des Schwingankerantriebes an sich be- allelverschiebung; bei dieser Parallelverschiebung 
langlos, so daB der Anker 2 beispielsweise auch un- aber nahert er sich jedesmal den Polstimflachen des 
mittelbar am Kopfende der Biegefedern 4 befestigt Magneten. Der Luftspalt zwischen Magnet und Anker 
sem konnte. mu B ai so bemessen werden, damit der 

Es gibt auch Schwingankerantriebe anderer Auf- a 5 Anker bei dem kurvenformigen Einschwingen nicht 
bauart, bei der der Anker nicht quer vor den Pol- an die Polstimflachen des Magneten anstbBt. 
stirnflachen, sondern senkrecht zu den Polstimflachen Wiirde man bei der Anordnung nach Fig. 1 eine 
hin- und herschwingt. Die erstgenannte, in Fig. 1 dar- der beiden Biegefedern fortlassen, den Anker also 
gestellte Aufbauart hat aber den Vorteil, daB der nur auf einer einzigen Biegefeder abstutzen, die den 
Luftspalt zwischen Magnet und Anker bedeutend 30 Anker beispielsweise auch an seiner Langsmitte hal- 
klemer und daB damit der Wirkungsgrad besser sein ten konnte, so wiirde, eine starre Verbindung des 
■ , • ^. Ankers mit dem Kopfende der Biegefeder voraus- 

Stellt man sich in Fig. 1 jede der beiden Biege- gesetzt, die Langsachse des Ankers bei jedem Ein- 
tedem 4 als einen starren Hebel vor, der sowohl am schwingen nicht nur die vorerwahnte Parallelverschie- 
FuBende41 als auch am Kopfende 42 drehbar ge- 35 bung quer zu seiner Langsachse erfahren, sondern 
lagert 1st, so bewegt sich beim Betrieb des dargestell- zusatzlich auch noch eine Drehbewegung. Bei einem 
ten Antriebes das Kopfende 42 jeder Biegefeder 4 bekannten Rasiergerat, bei dem ein Schneidmesser in 
nicht auf einer Geraden m der gewiinschten Schwing- einer solchen Weise auf einer einzigen Blattfeder 
bewegungsnchtung des Ankers 2, sondern auf einem schwingfahig abgestiitzt ist, ist die Blattfeder so aus- 
Kreisbogen, dessen Mittelpunkt am Fuflende 41 liegt 40 gebildet, daB sie eme entlang ihrer Langsachse sich 
und der vom Kopfende 42 aus abwarts verlauft. Auch stetig andemde Biegesteifigkeit besitzt, mit der klein- 
bei fester Emspannung der Biegefedern 4 am FuB- sten Biegesteifigkeit nahe der Einspannstelle und mit 
und Kopfende, wie es m Fig. 1 dargestellt ist, bewegt der groBten Biegesteifigkeit am Kopfende der Blatt- 
sich das Kopfende 42 jeder Biegefeder auf einer feder. Eine solche Blattfeder nimmt beim Durch- 
Kurve abwarts. In jedem Falle hat dies zur Folge, 4S biegen eine andere Biegeform ein als eme normale 
daB sich auch der Anker 2 bei jedem Einschwingen Blattfeder, die auf ihxer ganzen Lange gleiche Biege- 
auf emer Kurve senkt. Da sich dabei beide Enden des steifigkeit aufweist, und ihr Kopfende erfahrt beim 
Ankers auf emer gleichen Kurve und in jederzeit Einschwingen eine geringere Drehbewegung als das 
gleichem MaBe senken, bleibt der Anker zwar in Kopfende einer normalen Blattfeder; vSllig vermie- 
jedem Zeitpunkt seiner Schwmgbewegung parallel 50 den wird aber eine Drehbewegung des Kopfendes der 
zu seiner Ruhelage; seine Langsachse erfahrt also Blattfeder und des an dem Kopfende befestigten 
trotz der kurvenformigen Bewegung des Ankers Schneidmessers auch in diesem Falle nicht. Ein 
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naheres Eingehen auf diese bekannte Ausfiihrungs- schwingfahig abgestutzt ist, in solcher Anordnung, 

?onn der Blaltfeder eines Schwingankerantriebes und daB sich der Anker m seiner RuhesteU^ seilhch 

d ™orerwahnte Drehbewegung eriibrigt sich indessen zur Polstirnflache des Magneton versetzt ^In^und 

hier, da sich die folgenden^urfiihrungen ausschlieB- im Betrieb durch die penod.sche Anaehungskraft des 

Sch wieder nur rrit ton Fall befassen, dafi der Anker 5 Magneton penodisch mttg ^e P^rnflache to 

eines Schwingankerantriebes auf an verschiedenen Magneton hingezogen wird ErfindungsgernaB ist eu 

Sen rTkerlarigsachse angreifenden Biege- solcher Schwingai^erantneb. £^ J*»^ 

federn, z.B. Blattfedern, abgestutzt ist, wobei also net, daB Ae FuBenden der Biegefedem gegenuber 

nur eine ParaMversduebunf der Ankerlangsachse, den Kopfenden der Biegefedern in der gleichen Rich- 

ater kdne DStewegung stlttnndet. «• tung seitlich versetzt angeordnet sind, in der der An- 

^^JtetaK*^ eine weitere Ursache ker vom Magneto, iin. i Betrieb 

erkannt die bei der in Fig. 1 gezeigten Aufbauart Zwei einfache Ausfuhrungsbeispiele zur Ausbil- 

jScA^tnebes'e Jr Vefkleinerung des dung eines ^JSTS^TSTbSZ 

Luftspaltes swischen Magnet und Anker entgegen- Fig. 2 und 3 dargesteUt, an denen cueErtadung 

Xt und die insbesondere bei so kleinen Ausftth- 15 naher erlautert wird Exnander m den Figuren ent- 

rTgsfSrmen eines Schwingankerantriebes auftreten sprechende Einzelteile sind jeweds mil den gleichen 

kann, wie sie in Trockenrasiergeraten erforderlich Bezugszeichen verseher^ 

Si Die Erkenntnis beruht auf der trberlegung, dafi In F,g. 2 haben die Biegefedern 4 I wie in Fi| 1 ua 

Lf den Anker nicht nur eine Anziehungskraft in der entspannten Zustand eine gerade Form, doch smd 

Sen linwirkt sondern auch eine Anziehungskraft von 90° abweichenden Whikel angeordnet Audi bei 

S WdS der Polachse bzw. der Polachsen des diesem Aufbau hat die Schwenkbewegung der Biege- 

MaSn Der Einfachheit halber sei im folgenden federn eine kreisbogenformige Bewegung to Kopf- 

!n Aifldinuna an Fie. 1 der Zeichnung die erstere endes 42 zur Folge, und ebenso kann auch bei che- 

%^^J%t\S^^vA^1Mca a5 sem Aufbau em Ausknicken der Biegefedern em- 

Ss dlf SSte Anziehungskraft bezeichnet. Der treten Die ge f niiber Fig. 1 verse fcto Anordnung .der 

Erfinder hat erkannt, dafi die senkrechte Anziehungs- FuBenden 41 hat aber zur Folge, dafi sich das Kopf- 

krS i ,JSS grofier ist als die waagerechte ende 42 der Biegefedern beim Emschw = auf «uj« 

AnSehun^skraft, bei tteinen Schwmgankerantrieben, Kreisbogenbahn nicht ^.f^J 0 ^ Jg; 

bei denen die den Anker abstutzenden Biegefedern 30 Wahrend sich also bei dem bekarmten ^ Aufbau nach 

ve gtokhsweise schwach sind, ein bisher nicht be- Fig. 1 die Wirkungen der beiden genaunten Encto* 

achtetes Ausknicken der Biegefedern bewirkt, das nur.gen summaeren, stehen sie nach Fig. 2 gander 

sich in ciner Verkurzung der Hebellange zwischen entgegen, und bei gunstiger Abstimmung aufemander 

dem Kopf- und FuBende jeder der Biegefedern aus- heben sie sich sogar gegenseiug auf 

wirkt und somit ebenfalls erne Annaherung des An- 35 Die giinstigste Abstirnmung to Sduefstellwmkels 

Terf MstirnSen des Magneton bei jedem der Biegefedern kann leicht ermittelt werden. Wenn 

^S,£^^Tl^ AnnaerunJ des beispielsweise mit Biegefedern von « bertmutoi 

Anker^n^e PoLtirnlchen ist also in diesem Falle Federstarke bei einer Anordnung nach Fig. 1 gemaB 

S^dBefals ^ Shrausknickenden Biegefedern. dem oben berichteten Versuobsergebnis em waage- 

^^^Sx^%nng.ava»B^ W m 40 rechter Hub des Ankers von 3mm und ein senk- 

?eT tSK "dSSffbSeutsam. UnbewuBt rechter Hub von 0,3 mm festgestollt wurde, so 1st es 

H m™ dfie SLnmg auch schon bisher ledighch erforderlich, den Tangem , to , Sctaefstofl- 

mitberiicksichtigt, indem man den Luftspalt groB ge- winkels der ^f"^^^^^ 

nug bemessen hat, daB der Anker nicht am Magneton Fig. 2 emgezeichne ten^eken a und b zueinander, 

anstoBf zwanglaufig ergab sich damit aber erne « so zu waMen, daB a . b - 3 . 0,3 - 1U. 1 1st 

S^'lStbSessS, als sie bei Kenntnis der Beim Ausfuhrungsbeispiel nach Fig 3 sind 

forhe^ndeT Erfindunfi erreichbar ist. Bei Unter- FuBenden 41 der Biegefedern m der gleichen Weise 

LoSSn an sSngl^eSrieben, bei denen der wie in F f 2 seitlich versetzt vorgesehen^ ^doch smd 

S^Lnfuiigsbub des Ankers in waagerechter Rich- hier die Biegefedern mcht ^gerade, ^ern sdiwach 

tunrk? der GroBenordnung von etwa 3 mm lag, 50 S-formig gebogen ausgebddet und derart angeordne^ 

S ein SchSgungshub des Ankers in senkrech- daB ihre Enden zur ^^l^ n % n ^^ e 

teTRichtunE von etZ 0,3 mm festgestollt, also in unter einem Wrnkel von 90° stehen. Wahrend die 

SefSSoXng, die'aUein mit ler Kreisbogen- Ausftagsform mg Rg.2 J» . Vorted gen*to 

fr,™ Her Schwinebeweeung nicht begriindbar ist Biegefedern hat, ergjbt sich nach Fig. 3 der vorteu 

X 4SZ g E A^gabe T^gnmde, einen 55 der gleichartigen Ausbildung to Traverse an Jwi 

formigen Bewegung des Ankers und trotz der gege- EesUgungsmittel fur ^ Bi egefedem 

benenfalls vorhandenen DurchknkkmogUchkeit der Der Magnet 1 und der Anker 2 konuen beun Er 

Sdem eine kleinere Bemessung des Luftspaltes 60 findungsgegenstand an ^^^^^ 

Iwifchen Magnet und Anker ermoglicht als es bisher bauart '^^^^^^ B J^ t 

bei den bekannten Geraton erreioht wurde. Die Er- flachen des Magneton m be ™^. W n els ^ p ga p ^,^ r 

findung bezieht sich also auf einen Schwingaukeran- W^*^***^^ 1 ^ 

trieb utsbesondere fur Trockenrasiergerate mit einem flachen to ^^J^^^^JTv,^ 

Elektromagneten und einem quer vor dessen Pol- 5 5 der Zeichnung eisichthchen U f°™^.^ d °™ 

Srnflachef bin- und herschwingenden Anker, der ernes geraden Hf»J^"j£ 

auf zwei an verschiedenen Stellen der Ankerlangs- konnen anders als dargesteflt sem, beispie^weise 

acL ang^ifS Bto^edern z. B. Blattfedern, konnen die beiden aus der Zeichnung ersichthchen 
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Biegefedern die Schenkel eiaer etwa U-formig ge- 
bogenen Blattfeder sein, an deren Mittelstiick der 
Aniker befestigt ist, wie es an sich bekannt ist, sofern 
nur die Fuflenden der beidea U-Schenkel gegeniiber 
den Kopfenden erfindungsgemaB versetzt sind. Statt 5 
Blattfedern konnen beispielsweise audi Drahtfedern 
oder Drahtfederbiindel als Biegefedern dienen. Jede 
der beiden Biegefedern kann auch durch eine Mehr- 
zaW zueinander parallel angeordneter einzelner 
Biegefedern ersetzt sein, die zusammen wie eine ein- io 
zige Biegefeder wirken. 

PATENTANSPRtJCHE: 
1. Schwingankerantrieb, insbesondere fur 
Trockenrasiergerate, mit einem Elektromagneten 15 
und einem quer vor dessen Polstirnflachen hin- 
und herschwingenden Anker, der auf zwei an 
verschiedenen Stellen der Ankerlangsachse an- 
greifenden Biegefedern, z. B. Blattfedern, 
schwingfahig abgestiitzt ist, in solcher Anord- ao 
mmg, daB sich der Anker in seiner Ruhestellung 
seitlich zur Polstirnflache des Magneten versetzt 
befindet und im Betrieb durch die periodische 


6 

Anziehungskraft des Magneten periodisch mittig 
vor die Polstirnfiaohe des Magneten hingezogen 
wird, dadnrch gekennzeicluiet, dafi die Fufienden 
(41) der Biegefedern (4) gegeniiber den Kopf- 
enden (42) in der gleichen Richtung seitlich ver- 
setzt angeordnet sind, in der der Anker vom Ma- 
gneten im Betrieb hingezogen wird. 

2. Antrieb nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daC die Biegefedern (4) im entspannten 
Zustand eine gerade Form haben und so angeord- 
net sind, daB sie zur Schwingbewegungsrichtung 
(20) unter einem von 90° abweichenden Winkel 
stehen. 

3. Antrieb nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Biegefedern im entspannten Zu- 
stand eine ungerade Form, z. B. eine S-Form, 
haben und derart angeordnet sind, daB ihre En- 
den zur Schwingbewegungsrichtung (20) unter 
einem Winkel von 90° stehen. 


In Betracht gezogene Druckschriften: 
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